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Tra i filari un robot viticoltore

e in un futuro non troppo lontano, ci sard an-

che un vero robot agronomo, capace di auto-
matizzare in parte la coltivazione del pomodoro e quel-
ladel mais e di renderle sostenibili. [ Politecnico di Mi-
lano e la sua sede cremonese so-
nouna fucina diidee che per ora
ha sfornato un «veicolo a guida
automatica capace di effettuare

n breve tra le viti si muovera un robot viticoltore

Cremona

[ primo grande risultato & il robot che si muove e scat-
tafotografie tra i filari per tenere sotto controllo lo sta-
tus della vigna e del terreno, Ma, spiega Gianni Ferret-
ti, prorettore del polo cremonese, «sono allo studio pro-
getti e si stanno consolidando contatticon le realta lo-
cali per ideare macchine che pos-
sano operare nella coltivazione
del mais e del pomodoro». Leidee
ci sono e sono idee giovani, per

controlli biologici per il monito-
raggio della vigna e delle attivita
agricole», spiega Luca Bascetta,
docentedi controlliautomatici al
Politecnico. [l progetto, finanzia-
to dalla Comunita Europea, e gui-
dato da Bascetta e Matteo Mat-

Dal Politecnico una serie
di soluzioni innovative
per I'agricoltura

una agricoltura di precisione che
sia rispettosa dell’ambiente e u-
tilizzi meno pesticidi le cui rica-
dute sono tristemente note. Se
I'erba la strappa sistematica-
mente il robot, tenendo pulite le
piantine di mais, non & necessa-

teucci, si chiama Grape (Ground

RobotforvineyArd monitoringand ProEction) ehal’o-
biettivo di «creare - spiega il docente - le basi tecnolo-
giche per permettere alle piccole e medie imprese che
operano nel settore di sviluppare piccole macchine a-
gricole autonomeb.

rio riversare sul campo sostanze

nocive. «Queste tecniche —aggiunge Ferretti — sistan-

no imponendo come il modo pil1 efficace per ridurre
I'impatto ambientale migliorando i profitti».

Maria Chiara Gamba
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